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1.INTRODUCCIÓN

Cámaras
Monitorización del usuario y percepción del entorno CPU (Central Processing Unit)

Sistema de dirección y frenado

Interfaz de usuario

Sistema de motor y batería
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2.OBJETIVOS DEL PROYECTO

• Implementación bus CAN, comunicando CPU, 

sistema de dirección y sistema de frenado.

• Procesamiento del código de cámara interior, 

cámara exterior e interfaz de usuario.

• Desarrollo de software e integración de los 

distintos módulos en plataforma ROS.

• Implementación en banco de pruebas del 

Obencar.
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3.RESULTADOS

• Interfaz de usuario del vehículo.

• Casos de actuación en el banco de pruebas:

1. Frenado de emergencia.

2. Corrección de dirección y frenado por distracción.
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