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Introduccion

OBJETIVOS



Introduccion - AvEsim

Motivacion del proyecto

Objetivos

1 Gemelo digital Toyota Prius
) Modelo de vehiculo funcional

3 Modelo de vehiculo validado

Modelo de vehiculo integrado
en el simulador
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Parametrizacion

COMPONENTES-SISTEMAS



Parametrizacion - Componentes

Chassis
. Elements location
. Driver position

Suspension
. Response to road profile
. Vibrational control

Powertrain
. . Torque output
Aerodynamics «  Gear box configuration
* Drag and lift forces . Differential model & clutch

Air effect on driving
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Drivetrain
. Steering system control
. Deliver power to driving wheels

Wheels
. Interaction with the road
(tire grip)

. Traction transmission

Brake System
. Brake response time
. Security factors




Parametrizacion - sistemas

Modelo de vehiculo funcional
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Validacion

ENSAYOS



Validacion - Ensayos

1 Powertrain
?) Aerodindmica

3 Frenos
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4 Suspensién

5 Direccion

O Neumaticos
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Validacién - Ensayos

1 Powertrain
? Aerodindmica

3 Frenos
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— Aceleracion

— Aceleracion y frenada
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Validacién - Ensayos

4gune

— Seno 30 km/h
— Seno 60 km/h
— Circunferencia 30 km/h
— Circunferencia 60 km/h
— Volantazo 30 km/h

— Volantazo 60 km/h
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4 Suspensién

5 Direccion

O Neuméticos



Validacién - Ensayos

— Seno 30 km/h
— Seno 60 km/h
— Circunferencia 30 km/h
— Circunferencia 60 km/h
— Volantazo 30 km/h

— Volantazo 60 km/h
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— Aceleracién y frenada < 4 Suspension
— Caréacter de giro =——— 5 Direccion

— Aceleraciéon y frenada <—— © Neuméticos



Integracion

Metodologia



Integracion - Metodologia 5

S-function
Hardware Software Hardware
T —— C—— T T T T T T ——
Punto de partida Punto intermedio Punto final
— Sensores — Célculos matematicos — Sensores

-  Movimiento GDL

— Inputs del sistema —  Outputs del sistema
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